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Ozellikler

= Moduler tasarim ve kart bélmeli yapisi, bakim/tamirat esnasinda robotun
tamamini sékmeden yalnizca ilgili modulun degistiriimesi ile kolay
mudahale imkani saglar.

= Merkezi gug kaynagdi yuksek kapasitesi ile siricunin daha kararli galigmasini
saglar.

= Geligmis servo yapisi sayesinde stabil hareketler sunar.
= Elektrik panasonun moduler yapisi sayesinde yerden tasarruf saglar. %V(U” Vige‘;

outube
= Aluminyum profiller kullanilarak elde edilen kompakt ve modern dig gérinus

sahiptir.

= TUm eksenler servo motorlar ile tahrik edilir.

= TUm hareketler kumanda panelinden kontrol edilir.

= Dikey eksen ¢evrim sUresini hizlandiracak yapida olup, teleskopik kol segimi
ile de robot ytksekligi optimize edilir.

= Poziyon limit sensdrleri ve bloklar sayesinde elektriksel ve mekaniksel
arizalara karsi koruma saglanir. Urtin Video

(Youtube)
= Kolay ayarlanabilir, sékulebilir ve takilabilir yapidadir.
= Servo sUrUcult eksenler, Grtin veya yolluk pozisyonlama iglemini saglar.
= Kumanda panelinde turkge mend mevcuttur.
= Kullanici dostu kolay kullanim ve kolay programlama mevcuttur.

= Kapali devre kontrol sistemi sayesinde guvenilir hareketlere sahiptir.

= USB portu ile veri aktarimi ve gincelleme mevcuttur.

= Kullanilacak makine ézelliklerine gére EUROMAPI2 veya EUROMAP67 robot 7" Kumanda Paneli
arayuzu mevcuttur.

= CE gUvenlik sistemi mevcuttur.

= Adaptdér mevcuttur.

= 2 vakum, 2 gripper ¢ikisi mevcuttur.

= Konveyér ile uyumlu caligabilme imkd&nina sahiptir.
= Kademeli sifre sistemi mevcuttur.

= Robot kolu dikey eksenini elektrik kesintileri ve ani digmelere karsi koruyan
emniyet sistemi mevcuttur.

Uygulama

Sabit ve guclu yapisi, performans ve suratliligi ile ST3/5 serisi Gran alma robotlar, kullanilan servo
motorlar sayesinde farkli noktalarda konumlandirma gerektiren uygulamalar igin idealdir. 1400
tona kadar olan plastik enjeksiyon makinelerinde kullanilabilir. istifleme, kalite kontrol ve insert
(kalp ici ek artn yerlestirme) uygulamalari yapilabilir.

09 sT3/5



Olguler

E 3 Eksen Servo

(** servo with single kick - stroke beam)

Teknik &Ozellikler (ST3)

3 Eksen Servo Teleskopik

(*** telescopic arm with frame type beam)

_ 800-1400T-S2-** 1000-1600T-S2-1** 1200-1800T-S2-*** 1300-2000T-S2-|***

Enjeksiyon makinesi (ton) 80-160
Traverse strok (mm) 1400
Kalip ici eksen stroku (mm) 800
Dikey eksen stroku (mm) 800
Maks. tagima kapasitesi (kg) 5
Kalip igi minimum sure (sn) 1.3
Min. gevrim siresi (sn) 52
Galisma basinci (bar) 4-6
Maks. hava sarfiyati(NL/gevrim)* 4
Agirlik (kg) 250
A 2110
B 1700
© 1250
D 800
}g E 800
5 F 1400
3
5 G 180
H 230
| 1650

Not:1) *: Vakum cihazi igin maks. hava tiketimi: 60NL/dk. dir.

sT3/5

2)**: servo with single kick - stroke beam)

3)***: telescopic arm with frame type beam)

4) Elektrik :1@,200-240V, 560/60Hz
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m Olculer

B Teknik Ozellikler (ST3)

480-650

Enjeksiyon makinesi (ton)
Traverse strok (mm)

Kalip igi eksen stroku (mm)
Dikey eksen stroku (mm)
Maks. tagima kapasitesi (kg)
Kalip igi minimum sure (sn)
Min. gevrim suresi (sn)
Galisma basinci (bar)

Maks. hava sarfiyati(NL/gevrim)*

Agirlik (kg)

A
B
C
D

€

é E
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Not:1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tuketimi: B60NL/dk.dir.
2) Elektrik :1@,200-240V, 50/60Hz

3 Eksen Servo Teleskopik (Movable-beam Type)
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1600-2200MT-S-1
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1800-2400MT-S-I
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